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PROT DEL 

 
 

AZIENDA OSPEDALIERO - UNIVERSITARIA SANT’ANDREA 
U.O.C. ACQUISIZIONE BENI E SERVIZI 

 

 
 
 

AMMINISTRAZONE AGGIUDICATRICE 
 

Denominazione dell’Amministrazione aggiudicatrice 
Azienda ospedaliero universitaria Sant’Andrea 
Via di Grottarossa 1035-1039 
00189 Roma 
Indirizzo Pec: protocollo.generale@pec.ospedalesantandrea.it 
Profilo di Committente: www.ospedalesantandrea.it 

 

Tipo di appalto 
Fornitura. 

 
Responsabile Unico di Progetto 
Ai sensi dell’art. 15 del D. Lgs. 36/2023. è stato individuato quale Responsabile Unico del 
Progetto il dott. Stefano Cavallo. 

 
 

OGGETTO E DESCRIZIONE DELL’AFFIDAMENTO 
 

Tipologia e descrizione della procedura 
L’appalto ha per oggetto la fornitura di strumentario e accessori dedicati al sistema di chirurgia 
mininvasiva Robot Da Vinci XI IS4000 per la durata di 12 mesi necessari all’Azienda 
ospedaliero- universitaria Sant’Andrea di Roma. 

AVVISO VOLONTARIO DI TRASPARENZA PREVENTIVA ED INDAGINE DI 
MERCATO PER L’ACQUISIZIONE DI MANIFESTAZIONI DI INTERESSE 
FINALIZZATE ALL’INDIVIDUAZIONE DI OPERATORI ECONOMICI, CUI 
EVENTUALMENTE AFFIDARE UNA FORNITURA DI MATERIALE DI 
CONSUMO DEDICATO AL SISTEMA PER CHIRURGIA MININVASIVA 
ROBOTICA DA VINCI XI IS4000  
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I dispositivi medici richiesti corrispondono alla descrizione indicata nell’elenco allegato al 
presente avviso. 

 
Operatori economici individuati 
Ab Medica S.p.A. – Ab Medica DV S.r.l. 

Durata 
L’appalto ha una durata di 12 mesi decorrenti dall’avvio dell’esecuzione della fornitura 

 
Importo 
Importo presunto € 1.100.000,00 (unmilionecentomila) IVA esclusa. 

 

TIPO DI PROCEDURA 

Il presente avviso viene pubblicato al fine di accertare se vi siano altri Operatori Economici, 
oltre a quelli conosciuti da questa Amministrazione, in grado di fornire materiale di consumo 
e strumentazione dedicati al sistema robotico Da Vinci Xi IS4000 Intuitive Surgical, con 
caratteristiche tecnico-prestazionali equivalenti o migliorative rispetto a quanto indicato nel 
sopra citato elenco allegato. 

S’invitano pertanto gli operatori economici eventualmente interessati a manifestare a 
quest’azienda, entro il termine di 15 (quindici) giorni dalla pubblicazione del presente avviso 
sulla piattaforma telematica S.TEL.LA, l’interesse alla partecipazione ad una procedura di 
gara per la fornitura in questione, dichiarando la possibilità di fornire i prodotti con le 
caratteristiche richieste.  

La fornitura verrà affidata ai sensi del D.Lgs. 36/2023 attraverso la procedura che si 
determinerà a seconda dell’esito del presente avviso esplorativo. 

Le manifestazioni di interesse, congiuntamente alla documentazione tecnica, saranno valutate 
dal Responsabile Unico di Progetto coadiuvato da personale qualificato, sulla base delle 
indicazioni sopra indicate 

 
 

REQUISITI DI PARTECIPAZIONE 
 

Possono presentare istanza i soggetti di cui all’art. 65 del D.Lgs. 36/2023 che non rientrano 
nelle cause di esclusione previste agli artt. 94 e 95 del D.Lgs. 36/2023. 

I partecipanti devono essere in possesso di iscrizione al registro delle imprese presso la 
competente Camera di Commercio, Industria, Artigianato e Agricoltura (C.C.I.A.A.) per 
un’attività imprenditoriale ricomprendente la fornitura oggetto dell’appalto. 

 
 

MODALITA’ E SVOLGIMENTO DELL’INDAGINE DI MERCATO 
 

Modalità di partecipazione 
L’operatore economico che intenda rispondere alla presente indagine di mercato dovrà 
trasmettere la propria manifestazione di interesse congiuntamente alla scheda tecnica ed 
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alle dichiarazioni e/o documentazione che possa comprovare la compatibilità del 
materiale con l’apparecchio Da Vinci XI IS400 garantendone il corretto e sicuro 
funzionamento, entro e non oltre 15 giorni dalla data di pubblicazione del presente Avviso, 
sulla piattaforma telematica S.TEL.LA.”. 

 
In mancanza di riscontri entro la data indicata, questa Azienda procederà, ai sensi dell’art. 76 
comma 2 del D.Lgs 36/2023 ad affidare l’appalto in questione agli operatori economici 
individuati, previa negoziazione delle condizioni contrattuali e nel rispetto dei requisiti tecnici 
minimi così come definiti nel presente documento. 

 

 
ULTERIORI INFORMAZIONI 

 
Il presente avviso è inteso unicamente all’acquisizione di manifestazioni di interesse al fine di 
individuare operatori economici per la successiva procedura telematica di acquisizione nel 
rispetto dei principi di non discriminazione, parità di trattamento, proporzionalità e 
trasparenza. 
Il presente avviso non costituisce proposta contrattuale e non vincola in alcun modo l’Azienda 
ospedaliero - universitaria Sant’Andrea di Roma che, per parte sua, sarà libera di avviare altre 
procedure o di interrompere in qualsiasi momento il procedimento avviato per ragioni di     sua 
esclusiva competenza senza che i soggetti richiedenti possano vantare alcuna pretesa. 

 
 

TRATTAMENTO DEI DATI PERSONALI 
 

I dati raccolti saranno trattati ai sensi del D.Lgs. 196/2003, così come modificato dal D.Lgs. 
101/2018, nonché del Regolamento UE n. 2016/679 esclusivamente nell’ambito della presente 
procedura. 

 
 

PUBBLICAZIONE DELL’AVVISO 
 

Il presente avviso è pubblicato sulla piattaforma di approvvigionamento digitale S.TEL.LA. e 
sul sito aziendale www.ospedalesantandrea.it 

 
 

IL RESPONSABILE DEL PROGETTO 
Dott. Stefano Cavallo 



ALLEGATO ALL'AVVISO

Codice Articolo Descrizione

111/470179 Hot Shears™ forbice curva monopolare

111/470183 Uncino per cauterizzazione permanente

111/470184 Spatola per cauterizzazione permanente

111/471172 Pinza bipolare Maryland

111/471205 Pinza bipolare con occhiello

111/471344 Dissettore bipolare ricurvo

111/471171 Pinza bipolare Micro

111/471400 Pinza bipolare lunga

111/471405 Pinza bipolare a doppia presa

111/470327 Applicatore di clip, medio/grande

111/470230 Applicatore di clip, grande

111/470401 Applicatore di clip, piccolo

111/471006 Porta aghi, grande

111/471309 Porta aghi mega SutureCut™

111/470194 Porta aghi mega

111/471296 Porta aghi grande SutureCut™

111/471093 Pinza ProGrasp™

111/470207 Pinza a tenaculum

111/471048 Pinza a punta lunga

111/470347 Pinza fenestrata tip-up

111/470318 Pinza piccola Grasper retrattore

111/471049 Pinza Cadiere

111/471190 Pinza Cobra

111/470001 Forbice Potts

111/470007 Forbice a punta arrotondata

111/470181 Pinza di Resano

111/470249 Retrattore Dual Blade

111/470033 Pinza Black Diamond Micro

111/470036 Pinza Debakey

111/480299 Aspiratore / Irrigatore Endowrist

111/480422 Sigillante emostatico vasi “Vessel Sealer Extend”

111/480440 SynchroSeal

111/480275 Pinza curva “Ace” Harmonic™

111/470015 Telo braccio strumento

111/470341 Telo colonna Sistema

111/470473 Telo braccio strumento, braccio 4

111/400180 Accessorio copri punta

111/470361 5mm - 8mm Riduttore universale cannula

111/470359 Otturatore ottico senza lama 8 mm

111/470360 Otturatore ottico senza lama 8 mm lungo

111/470430 Strumento Endowrist Stapler 30

111/470530 Strumento Endowrist Stapler 30 punta curva

111/488530 Strumento Endowrist Sureform Stapler 30 punta curva

111/480445 Strumento Endowrist Sureform Stapler 45

111/480545 Strumento Endowrist Sureform Stapler 45 punta curva

PRODOTTI OGGETTO DELLA FORNITURA



111/480460 Strumento Endowrist Sureform Stapler 60

111/48630M Ricarica Stapler 30 Grigia

111/48630W Ricarica Stapler 30 Bianca

111/48630B Ricarica Stapler 30 Blu

111/48630G Ricarica Stapler 30 Verde

111/48230M Ricarica Sureform Stapler 30 Grigia

111/48230W Ricarica Sureform Stapler 30 Bianca

111/48230B Ricarica Sureform Stapler 30 Blu

111/48345M Ricarica Sureform Stapler 45 Grigia

111/48345W Ricarica Sureform Stapler 45 Bianca

111/48345B Ricarica Sureform Stapler 45 Blu

111/48345G Ricarica Sureform Stapler 45 Verde

111/48345T Ricarica Sureform Stapler 45 Nera

111/48360W Ricarica Sureform Stapler 60 Bianca

111/48360B Ricarica Sureform Stapler 60 Blu

111/48360G Ricarica Sureform Stapler 60 Verde

111/48360T Ricarica Sureform Stapler 60 Nera

111/410370 Copri punta Strumento

111/470380 Valvola per cannula 12 mm

111/470381 Riduttore 8 mm – 12 mm

111/470375 Cannula Stapler da 12 mm

111/470376 Otturatore Stapler arrotondato da 12 mm

111/470389 Cannula Stapler da 12 mm lunga

111/470390 Otturatore Stapler arrotondato da 12 mm lungo

111/470395 Otturatore Stapler senza lama da 12 mm

111/470396 Otturatore Stapler senza lama da 12 mm lungo

111/470399 Cono di Hasson 12 mm

111/470002 Cannula strumento 8 mm

111/470004 Cannula strumento 8 mm lunga

111/470319 Cannula strumento 8 mm con messa a terra

111/470008 Otturatore a chiusura 8 mm arrotondato

111/470009 Otturatore a chiusura 8 mm arrotondato lungo

111/470398 Cono di Hasson 8 mm

111/470056 Endoscopio Plus 8mm 0° completo di camera e cavo camera

111/470057 Endoscopio Plus 8mm 30° completo di camera e cavo camera

111/400498 Vassoio di sterilizzazione per Endoscopio

111/400482 Set di connettori per la sterilizzazione

111/470035 Telecamera palmare completa di cavo connettore

111/470042 Guida Luminosa telecamera palmare

111/470051 Adattatore guida luminosa telecamera palmare

111/400499 Vassoio di sterilizzazione telecamera palmare

111/371870 Cavo Elettrobisturi Ethicon

111/470383 Cavo monopolare

111/470384 Cavo bipolare

111/380229 Da Vinci E-200 Gen 4 Generator Upgrade (Xi/X)

111/470500 5mm - 12mm Riduttore universale cannula

111/470670 Laparoscopio 10 mm, 0°

111/470671 Laparoscopio 10 mm, 30°

111/470672 Laparoscopio 5 mm, 0°

111/470673 Laparoscopio 5 mm, 30°



111/470551 Set tubi Insufflatore da Vinci - Evacuazione fumi

111/470066 Endoscopio da Vinci 5, 0°

111/470067 Endoscopio da Vinci 5, 30°

111/400624 Vassoio di ricondizionamento endoscopio

111/470655 Telecamera palmare da Vinci 5

111/470656 Cavo luce telecamera palmare da Vinci 5

111/470657 Adattatore cavo luce telecamera palmare da Vinci 5

111/470674 Vassoio ricondizionamento Telecamera Palmare da Vinci 5

111/470062 Cannula esagonale da 8mm

111/470064 Cannula esagonale da 8mm, lunga

111/378896 Adattatori Monopolari e bipolari (E-200)

111/470395 Otturatore Stapler senza lama da 12 mm

111/470396 Otturatore Stapler senza lama da 12 mm lungo

111/470399 Cono di Hasson 12 mm

111/470002 Cannula strumento 8 mm

111/470004 Cannula strumento 8 mm lunga

111/470319 Cannula strumento 8 mm con messa a terra

111/470008 Otturatore a chiusura 8 mm arrotondato

111/470009 Otturatore a chiusura 8 mm arrotondato lungo

111/470398 Cono di Hasson 8 mm

111/470056 Endoscopio Plus 8mm 0° completo di camera e cavo camera

111/470057 Endoscopio Plus 8mm 30° completo di camera e cavo camera

111/400498 Vassoio di sterilizzazione per Endoscopio

111/400482 Set di connettori per la sterilizzazione

111/470035 Telecamera palmare completa di cavo connettore

111/470042 Guida Luminosa telecamera palmare

111/470051 Adattatore guida luminosa telecamera palmare

111/400499 Vassoio di sterilizzazione telecamera palmare

111/371870 Cavo Elettrobisturi Ethicon

111/470383 Cavo monopolare

111/470384 Cavo bipolare

111/380229 Da Vinci E-200 Gen 4 Generator Upgrade (Xi/X)

111/470500 5mm - 12mm Riduttore universale cannula

111/470670 Laparoscopio 10 mm, 0°

111/470671 Laparoscopio 10 mm, 30°

111/470672 Laparoscopio 5 mm, 0°

111/470673 Laparoscopio 5 mm, 30°

111/470551 Set tubi Insufflatore da Vinci - Evacuazione fumi

111/470066 Endoscopio da Vinci 5, 0°

111/470067 Endoscopio da Vinci 5, 30°

111/400624 Vassoio di ricondizionamento endoscopio

111/470655 Telecamera palmare da Vinci 5

111/470656 Cavo luce telecamera palmare da Vinci 5

111/470657 Adattatore cavo luce telecamera palmare da Vinci 5

111/470674 Vassoio ricondizionamento Telecamera Palmare da Vinci 5

111/470062 Cannula esagonale da 8mm

111/470064 Cannula esagonale da 8mm, lunga

111/378896 Adattatori Monopolari e bipolari (E-200)

EasyKit Telo Miles Chirurgia Robotica Da Vinci Xi 4-ARMS
Composto da:

ABM.2015



1 pz 3/K2AGN00004A
4 pz 111/470015
EasyKit Universale Chirurgia Robotica Da Vinci Xi 4-ARMS
Composto da:
1 pz 3/K2AUN0000025A
4 pz 111/470015

Codice Articolo Descrizione
EasyKit Telo Miles Chirurgia Robotica Da Vinci X 4-ARMS
Composto da:
1 pz 3/K2AGN00004A
4 pz 111/470015
1 pz 111/470473
4 pz 111/470361
EasyKit Universale Chirurgia Robotica Da Vinci X 4-ARMS
Composto da:
1 pz 3/K2AUN0000025A
4 pz 111/470015
1 pz 111/470473
4 pz 111/470361
EasyKit Telo Miles Chirurgia Robotica Da Vinci X 3-ARMS
Composto da:
1 pz 3/K2AGN00004A
3 pz 111/470015
3 pz 111/470361
EasyKit Universale Chirurgia Robotica Da Vinci X 3-ARMS Composto da:
1 pz 3/K2AUN0000025A
3 pz 111/470015
3 pz 111/470361

ABM.2171 KIT IRRIGAZIONE DOLPHIN COMPLETO

Codice Articolo Descrizione
326/AS-IFS2 Unità di controllo AIRSEAL I.F.S.
326/IFS-PEDI Software modulo pediatrico AIRSEAL
326/IAS8-DV Cap e mandrino trocar AIRSEAL 8mm per chirurgia robotica
326/ASM-EVAC1-BI Set di tubi biforcato e filtro AIRSEAL per chirurgia robotica

326/IAS5-75LP
Trocar AIRSEAL da 5mm lunghezza 75mm composto da sistema di introduzione/rimozione 
senza lama ottico e cannula low profile (mis. pediatrica)

326/IAS5-100LP
Trocar da 5mm AirSeal composto da sistema di introduzione/rimozione senza lama ottico e 
cannula di lunghezza pari a 100mm Low Profile

326/IAS12-100LPI
Trocar da 12mm AIRSEAL composto da sistema di introduzione/rimozione senza lama ottico 
e cannula di lunghezza pari a 100 mm

326/IAS12-120LPI
Trocar da 12mm AIRSEAL composto da sistema di introduzione/rimozione senza lama ottico 
e cannula di lunghezza pari a 120 mm

326/IAS12-150LPI
Trocar da 12mm AIRSEAL composto da sistema di introduzione/rimozione senza lama ottico 
e cannula di lunghezza pari a 150 mm

326/IASB12-100
Trocar da 12mm AIRSEAL composto da sistema di introduzione/rimozione punta smussa e 
cannula di lunghezza pari a 100 mm

326/ASM-EVAC1 Set di tubi a triplo lume e filtro per insuflazione ed evacuazione fumi
326/SEM-EVAC Set di tubi biforcati e filtro per insuflazine ed evacuazione fumi
326/SIM-TUB Set di tubi e filtro monouso AIRSEAL
326/SGQ-589CE? Tubo flessibile a bassa pressione con attacco AFNOR lunghezza 5m

326/SGQ-591CE? Tubo flessibile a bassa pressione con attacco UNI lunghezza 5m

326/IFS-HPH3? Tubo flessibile ad alta pressione per bombola con attacco ISO lunghezza 1,5m

326/AS-ICART Carrello per centralina AIRSEAL

ABM.2307

Sistema di insufflazione - AirSeal

EasyKit per chirurgia robotica del Sistema da Vinci X IS4200

ABM.2015

ABM.2306

ABM.2110

ABM.2311

ABM.2117



Codice Articolo Descrizione

3/OMS/FLA01E
Dolphin EVO - unità elettronica di controllo per sistemi di irrigazione e aspirazione Dolphin 
EVO

3/OMS/FLA02E Dolphin EVO - Sistema di irrigazione e aspirazione monouso

3/OMS/FLA02E-SC Manipolo del sistema Dolphin EVO di aspirazione monouso

3/OMS/FLA02-GE Dolphin -G EVO- Sistema di irrigazione e aspirazione monouso a gravità

3/OMS/FLA02-GE-SC Manipolo del sistema Dolphin EVO di aspirazione monouso a gravità

3/OMS/FLA03
Cannula Diam=10 mm, L=33 cm teflonata monouso per sistema di irrigazione e aspirazione 
Dolphin EVO

3/OMS/FLA05
Cannula Diam=05 mm, L=45 cm teflonata monouso per sistema di irrigazione e aspirazione 
Dolphin EVO

3/OMS/FLA06 Cannula Diam=3 mm, L=33 cm per sistema di irrigazione e aspirazione Dolphin EVO

Sistema di irrigazione e aspirazione Dolphin


		2026-06-09T15:59:33+0200
	STEFANO CAVALLO




